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Formule di conversione tra 1 parametri &
e tra questl ed i parametri
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361
361
362
362
362
363
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366
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367
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369
369
370
371
372
373
374
375

377
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3.2

rappresentazione di curve selettive
rappresentazione di curve a larga banda
Rilievo automatico della curva di risposta
rivelazione a banda stretta: ANALIZZATORE
DI RETI
Misura in B.F. delle resistenze d’ingresso e
d'uscita
Precauzioni e conclusioni
Misure sull'amplificatore operazionale
tensione di offset all’ingresso
guadagno di tensione a catena aperta
resistenza d’uscita a catena aperta
resistenza d’ingresso a catena aperta
CMRR
slew-rate
Misura del guadagno di un inseguitore
Misura della non linearita di quadripoli in B.F.
misura di distorsione armonica
misura di intermodulazione
Risposta ad una eccitazione non sinusoidale
(gradino, impulso, onda quadra)
Considerazioni pratiche
Esempi
circuito CR passa-alto
circuiti CR passa-alto in cascata
circuito RC passa-basso
circuiti RC passa-basso in cascata
partitore compensato
circuito RLC serie
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