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Prefazione

Tale pubblicazione ¢ frutto del lavoro costante, in senso emotivo e
professionale, del Prof. Ing. Nicola del Ciotto, che da sempre privilegia un
impatto umano e incisivo in luogo dei freddi ruoli cattedratici.

Insigne ed autorevole docente della complessa materia “Sistemi”,
costantemente attento alle novita e sensibile al mutare dei tempi, ha ideato e
creato un volume, diviso in due parti, che illustrasse il sapere relativo al
proprio campo d’insegnamento, non tralasciandone [’aspetto esperenziale,
che ¢ molla scatenante per la comprensione totale e consapevole di ogni
disciplina.

Colui che ha il piacere di scrivere queste parole ha assistito alle fasi di
elaborazione e di concretizzazione del lavoro e testimonia 1’entusiasmo,
I'amore, la perizia dell’autore, che quotidianamente coniuga il sapere con il
reale. E’ un grande onore per me conoscerlo e collaborare con lui; dunque
colgo Toccasione per ringraziarlo caldamente attestandogli stima e
ponendolo tra quei pochi grandi maestri e gentiluomini del nostro tempo.

I1 Rettore
Carmine De Nicola

IRI - School College. Chieti - Francavilla
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